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ת.זהות  טויוטה יצרן

שם לקוח  CVT TOYOTA C-HR HYBRID CH58VL דגם

כתובת  10/04/25 ביקור אחרון

עיר  54,615 מד אוץ

מיקוד  W085140 מס' מנוע

טלפון 1  NMTKZ3BXX0R276675 מס' שילדה

טלפון 2  2019 שנת יצור

טלפון 3  25/02/19 ת. מסירה

טלפון 4  ZYX-10 דגם מוסך

הערה  הערה 

 

רשימת עבודות וטיפולים
 

תאריך סיום ביטוח בנשר סוג כרטיס מהות תיקון מעל 50 שח אימייל טלפון נייד הערות לכרטיס מד אוץ מחלקה סוג כרטיס חשבונית ת.יציאה ת.כניסה כרטיס מוסך
   0   HHC 54,615 מכונאות    14:45    10/04/2025 529962 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 אביזרים   54,615 מכונאות   11:48    15/04/2025 14:36    10/04/2025 529961 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 סלקט   54,615 מכונאות   11:47    15/04/2025 14:34    10/04/2025 529960 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 טיפול 90.000 ללא מצתים   53,532 מכונאות   12:08    03/03/2025 08:51    03/03/2025 527926 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 מוזמן לטיפול + 75 ניקוי פילטר היברידי   46,858 מכונאות   10:58    08/02/2024 07:44    08/02/2024 507961 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 טיפול 60.000 ק"מ   40,927 מכונאות   12:52    05/02/2023 10:08    05/02/2023 423671 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 טיפול 45,000 ק"מ   28,765 מכונאות   11:56    09/02/2022 07:51    09/02/2022 407520 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 חופת גלגל (צד אחד) פ+ה   23,158 מכונאות   13:00    11/08/2021 11:24    11/08/2021 399941 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   0    22,911 מכונאות   14:53    01/08/2021 13:47    01/08/2021 399426 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 טיפול 30,000 ק"מ   17,983 מכונאות   10:49    11/02/2021 07:56    11/02/2021 392219 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   0 נבדק המצבר אין זליגה בוצע טעינת מצבר   11,872 מכונאות   14:02    12/04/2020 10:14    12/04/2020 378872 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 טיפול 15,000   11,148 מכונאות   15:16    18/02/2020 12:42    18/02/2020 377221 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   1 חופת גלגל (צד אחד) פ+ה   2,199 מכונאות   09:51    23/04/2019 08:25    23/04/2019 363368 פריים מוטורס (חיפה) בע"מ

   0        08:00    25/02/2019 08:00    25/02/2019 0 לקוח מזדמן PDI וירטואלי (צ" ל ללא תנועות)

 

= סוף =


